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ZAKELAD
MECHATRONIKI

Specjalno UHIP - URZ DZENIA
HYDRAULICZNE | PNEUMATYCZNE

Celem kszta cenia na specjaloo UHIP — urzdzenia hydrauliczne i pneumatyczne jest
przekazanie studentom wiedzy teoretycznej i prakigc w zakresie napOw i sterowania oraz

eksploatacji i diagnostyki urdze hydraulicznych i pneumatycznych w maszynach
technologicznych, rodkach transportu, automatyzacji i robotyzacji
MATLAB produkcji. Szczegé owe zagadnienia na specjeindJHiP dotycz:

budowy, zasady dzia ania, projektowania, obliczamlaboru elementéw
zasilaj cych (pompy i akumulatory, sprarki i zbiorniki), wykonawczych
(silniki i si owniki), sterujcych (zawory i przetworniki); modelowania
dynamiki, symulacji cyfrowej, wizualizacji ruchu sterowania z
zastosowaniem  komputerowego wspomagania (MatlalbdBiky
— SolidWorks, Automation Studio, FluidSim oraz na magesnych
' stanowiskach laboratoryjnych  (sterowniki programime&a PLC,
— regulatory oparte na sztucznej inteligenci, syss&arowania w czasie
rzeczywistym dSPACE, xPC Target). Uwahione zostan tak e najnowsze osgni cia i
rozwi zania w dziedzinie nagoéw i sterowania hydraulicznego i pneumatycznegechnika
proporcjonalna, serwotechnika, akumulacja i odzyshkergii, _
sterowanie z wyczuciem obcenia (LS - Load Sensing), zdaln \
sterowanie,  mikrosystemy MEMS  (mikrohydraulika
mikropneumatyka). Urz dzenia i systemy hydrauliczne
pneumatyczne wyspuj we wszystkich gaziach przemysu i
automatyzacji produkcji dlatego zdobyta na speojain UHiP
wiedza teoretyczna Udzie przydatna przy projektowaniu
wytwarzaniu i eksploatacji oraz w diagnostyce dee
hydraulicznych i pneumatycznych. Natomiast wiedzak{yczna
b dzie ukierunkowana na poszukiwanie rozzei optymalnych,
szczegOlnie w zakresie sterowania, minimalizacjiratst
miniaturyzacji budowy, zwkszenia trwacci i niezawodnoci
dzia ania oraz poprawy obsugi udze hydraulicznych i
pneumatycznych. Wiedzraktyczn studenci zdold réwnie realizuj c ciekawe, przede wszystklm
praktyczne prace dyplomowe iymierskie i magisterskie. Studenci d odbywa praktyki w
zak adach brary hydraulicznej i pneumatycznej oraz
bd uczestniczy w branowych wystawach
targowych. Inynier o specjaln@i Urz dzenia
Hydrauliczne i Pneumatyczne jest cenionym
specjalist i jest chtnie zatrudniany przez firmy i
koncerny w rénych dziedzinach przemysu
(samochodowy, maszynowy, metalowy,
elektrotechniczny, wytworczy itd.).
Specjalno UHIP — Urzdzenia Hydrauliczne i
Pneumatyczne jest realizowana przez Zakad
Mechatroniki. Zakad  Mechatroniki  posiada
Labroatorium Hydrauliki, Laboratorium Pneumatyki
i Laboratorium Mechatroniki. W roku 2009 zeodkéw programu Innowacyjna Gospodarka
Narodowa Strategia Spojrm w ramach projektu pt. ,Rozwdj Bazy badawczej cjpistycznych
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laboratoriow uczelni publicznych regionwi tokrzyskiego” Zak ad Mechatroniki dopoga swoje

laboratoria w sprz naukowo-badawczy i dydaktyczny za kwgbonad 1 000 000 z. W chwili

obecnej nasze laboratoria s wyposaone w

najnowoczeniejsz aparatur dostpn na wiecie. Z

ciekawszych pozycji posiadamy: kamer

termograficzn, VIGOcam v50, dwa systemy czasu

rzeczywistego  dSpace, system  mechatroniczny

realizuj cy z o one procesy produkcyjne oparty o dwa

elektryczne roboty przemys owe Mitshubishi

(szeregowy i rownolegy SCARA) oraz system wizyjny

Cognex, baz nowoczesnych sterownikow PLC, baz

nowoczesnych komputerow PC, systemy multimedialne

do prowadzenia Zaj dydaktycznych,

najnowoczeniejsz aparatur pomiarow i diagnostyczn oraz nhajnowoczeiejsze urzdzenia

pneumatroniczne i hydrotroniczne, oprogramowaniecjgfistyczne (Matlab/Simulink, SolidWorks,

Automation Studio, FluidSim, DasyLab), roboty i n@anatory pneumatyczne i elektryczne, karty

AD/DA analogowo-cyfrowe i cyfrowo-analogowe.
W Zak adzie Mechatroniki prowadzone sprace
dotyczce rénych zagadnie zwi zanych ze
sterowaniem  serwonagdw  hydraulicznych i
pneumatycznych w urdzeniach mechatronicznych.
G éwnym celem prowadzonych zajjest stworzenie
ukadow  mechatronicznych z  serwondami
hydraulicznymi  (ukadoéw  hydrotronicznych) i
serwonapdami pneumatycznymi (uk adéw
pneumatronicznych), charakteryzeych Si:
elastycznoci , czyli atwoci modyfikacii i unifikaciji,
inteligencj, czyli moliwo ci samoadaptacji i
autodiagnozy, multifunkcjonalnoi , czyli atwoci

realizacji rénych technik sterowania oraz komunikatywrio, czyli mo liwo ci komunikacji

wewn trznej i zewntrznej. Studenci rozwijaj swoje umiejtno ci pracujc na: stanowiskach

dydaktycznych do nauki nagu i sterowania

hydraulicznego [ pneumatycznego, robotach
pneumatycznych i elektrycznych, unikatowym
manipulatorze pneumatycznym  typu Tripod,
Zaawansowanym serwonajzie elektro-

pneumatycznym z logik rozmyt, przemys owym

manipulatorze elektropneumatycznym ze sterownikiem

od zmiennych stanu SPC200, pneumatycznym uk adzie
nap dowym z dwoma

musku ami pneuma-
tycznymi BMDS  @8i-
Muscular Driving

Systerj sterownikach programowalnych PLC.

Zak ad Mechatroniki tworz wykwalifikowani naukowcy — nauczyciele
akademiccy. Kierownikiem Zak adu Mechatroniki jedt hab. in.
Ryszard Dindorf, prof. Fk. Pozostay sk ad osobowy: adiunkci: dr.in
Pawe aski, dr Jakub Takosoglu, dr inPiotr Wo, starszy wyk adowca
dr in . Krzysztof Sikora.
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